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Σκοπός εργασίας 

 Σχεδίαση & Ανάπτυξη συστήματος 
τηλεχειρισμού οχήματος με χρήση smart 
συσκευής.

 Καταγραφή ιστορία χειρισμών.

 Kαταγραφή εικόνας & Video.

 Εκτέλεση μακροεντολών.

 Δυνατότητα κίνησης σε περιορισμένους 
χώρους, σε διάφορα εδάφη. 

 Μεταφορά ωφέλιμου φορτίου 1kg.

 Σχεδιασμός σε κατάλληλο 3D λογισμικό



Χρησιμοποιηθέντα λογισμικά

 Solidworks

 Python

 JavaScript

 HTML

 Creality Slicer



Σχεδιασμός Hardware οχήματος

 Κατασκευή οχήματος – 6 στάδια 

1. Εύρεση – αγορά κατάλληλου οχήματος. 

2. Αρχή τροποποίησης – προσωρινή τοποθέτηση 
hardware.

3. Δημιουργία προσωρινής κατασκευής. (έλεγχος 
συμπεριφοράς)

4. Βελτιστοποίηση κατασκευής.

5. 3D σχεδιασμός και εκτύπωση απαραίτητων 
εξαρτημάτων.

6. Τελειοποίηση της κατασκευής – τελικές 
παραμετροποιήσεις.



Απαιτούμενος εξοπλισμός -
Hardware



Ηλεκτρικό διάγραμμα 



Στάδιο 1 



Στάδιο 2 



Στάδιο 3 



Στάδιο 4



Στάδιο 5



Στάδιο 6





Σχεδιασμός Software επικοινωνίας 
& χειρισμού

 Αρχικό πλάνο ( Rpi + Arduino)

 Δημιουργία python αρχείου. (εντολές σε 
Rpi) 

 Δημιουργία HTML αρχείου. ( 
απομακρυσμένη σύνδεση για χειρισμό. 

 Δημιουργία JS αρχείου ( Joystick) 

 Δημιουργία CSS αρχείου ( μορφοποίηση 
joystick). 





Κώδικας Python 





Κώδικας HTML



Κώδικας JS





Κώδικας CSS



Ευχαριστώ πολύ για την προσοχή σας! 


